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THEME:
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Filière: Electrotechn ique.

Département: E.E.A $
Abstract /sr;
This thesis investigates new fractional adaptive control laws for Linear Par 6g (LPV)

systems, aiming to enhance performances and robustness of control strategies for systems
exhibiting parameter-dependent dynamics ln this work, we propose a new approach for the

design of fractional controllers, leveraging the concept of fractional-order PID controllers with gain

scheduling based on the varying parameters of the LPV system.
The proposed method is applied to two real LPV systems, demonstrating the effectiveness of the
fractional gain-scheduled PID controller in comparison of traditional controllers.

Key words: Fractional calculus, Fractional order adaptive control, PID controller, LPV systems,
Gain scheduling.

Résumé
Cette thèse étudie de nouvelles lois de contrôle adaptatif fractionnaire pour les systèmes à

paramètres linéaires variant (LPV), dans le but d'améliorer les performances et la robustesse des

stratégies de contrôle pour des systèmes présentant des dynamiques dépendantes des
paramètres. Dans ce travail, nous proposons une nouvelle approche pour la conception de

contrôleurs fractionnaires, en tirant parti du concept de contrôleurs PID d'ordre fractionnaire à

gain programmé basée sur les paramètres variables du système LPV. La méthode proposée est
appliquée à deux systèmes LPV réels, démontrant I'efficacité du contrôleur PID à gains
programmé fractionnaires en comparaison avec les contrôleurs traditionnels.

Mots-clés : Calcul fractionnaire, Commande adaptative d'ordre fractionnaire, Contrôleur PlD,

Systèmes LPV, Gain programmé...
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